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Guia rapido de
Transferéncia e Atualizacao FW
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Componentes utilizados:
- Display Ti5/Ti7/Ti10 e ECU (Drive)
Objetivo:

Este procedimento visa realizar transferéncia e atualizacdo da ECU em caso de
necessidade.

1. Selecione o menu de configuracdes:

Observacao: Em relagdo ao conteudo de software apresentado aqui, este guia é
baseado na verséo 4.8.0, sempre verifique as versdes presentes no equipamento recebido.
Consulte o site para maiores informagdes: https://hexagon.com/support-success/agriculture.
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Configuracoes

Modo do

. NORMAL
sistema:

Idioma e Regido

Assisténcia

3. Insira a senha “40092704” e pressione “ok”.

~

Senha:

iagndstico de rede

Cancelar
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4. Clique na opcao “Atualizacao de firmware”.

Configuragoes

Modo do

; NORMAL
sistema:

Idioma e Regido Alterar senha Ativagao
Assisténcia Log Atualizacao de firmware

Configuracoes externas Rede Sincronizagao de dados

Transferéncia avancada
de arguivo

Configuracdo dos madulos

5. Cliqgue em transferéncia de Firmware.

Atualizacao de software

HEGEEIELEE!
de firmware
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6. Selecione a pasta com o FW disponivel e pressione “Entrar”.

# PEN DRIVE

1SUB_v1_1_9.bin

1SUB_v1_1_9.elf

1VRT1GEN1SUB1MP_v1_1 9.hin ) 9 Trash-1001
1VRT1GEN1SUB1MP_v1_1_9.elf 79 5.8.0

1VRT1SUBIMP v1_ 1 9.elf == Android

1VRT_v1_1 9.bin = Bootloader
1VRT v1 1 9.elf ¢ 4 7 FileServer

== |cARIIS \V/RT

r gﬁ' C 2

-

Excluir Entrar

1SUB_v1_1_9.bin

1SUB_v1_1_9.elf
1VRT1GEN1SUB1MP_v1_1_9.bin

1VRT1GEN1SUBIMP v1 1 9.elf

1VRT1SUBIMP_v1_1_9.bin

1VRT1SUBIMP v1_1 9.elf

1VRT v1_1_9.bin

1VRT v1_1_9.elf

Selecione os arquivos de atualizagcdo um por vez, e aperte na seta que indica a
transferéncia para o display
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8. Acesse em “Teste”.

Atualizacao de software

Transferéncia
de firmware

9. Clique em “INICIAR MODO BOOTLOADER”;

Software CAN

ID do dispositivo: Oxet Atualizar

Iniciar modo bootloader

Andamento: 0/0:0/0

Placa/Versao
configuragao
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\V ¢

10. Clique em Device ID:

ID do dispositivo:

Arguivo:

Andamento:

Placa/Versao
configuracao

11. Selecione o ID correspondente;

Device ID:

Files:

Rolling:

Board/Version
configuration

Software CAN

Atualizar

Iniciar modo bootloader

Iniciar
aplicacao

Deletar
aplicacao

CAN software

Device:
Update

art bootloader mode

Start
application

Delete
application
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12. Acesse botdo: “Arquivo” e selecione o arquivo da imagem correspondente a placa;

Software CAN

Imagens:
ID do dispositivo: Atualizar

Arquivo: iar modo bootloader

Andame

Placa/Versao
configuragao aplicacao

13. Em seguida acesse a “Placal/versdo” e configure a placa e a versao;
14. Com as setas para cima e para baixo, vocé ajusta a numeracgéo de acordo.

Board/Version

Board: ATCD

Gravar Cancel

15. Em seguida, pressione gravar!
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16. ApOs este procedimento pressione “Atualizar”;

Software CAN

ID do dispositivo: Oxet Atualizar

Iniciar modo bootloader

Andamento:

Placa/Versao
configuracao

17. Aguarde atualizacdo;

CAN software

Device ID:

Files: HxgnFwBootloader-MIMX...

Rolling: 14/53: 128/512 .
oling Updating
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18.Para confirmar se foi realizado a atualizacdo dos Firmwares, acesse a tela
diagnostico da CAN:
» Configuracdo>Configuracdes do Sistema>Diagnostico da CAN

Display
Controlador
Profundimetro
Pulverizador
Comporta

Piloto automatico

0 DUNDIN T ORI DU R 1D
IV IS WA RSITA LIS

Transporte

Monitor de equipamentos
Controle de Secao
Controlador Logico
Controlador do controle de
Motor do Track Controller

Diagndstico da CAN

NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO

AR A INIAT AL AP~
L DA L RN I o TP S

NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO

confirmar a versao atualizada:

Dispaositivo

Piloto automatico

Informacao dos dispositivos

Versao
05.08.01

Alimentagao externa
11,9V

Reinicializar

Informacdes dos
dispositivos

19.Na tela de diagnéstico da CAN, em informacg6es do dispositivo vocé podera
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1. Importante: Maiores informagdes entre em contato com nosso time especializado
através do e-mail: support.ag.ap@hexagon.com

Revisédo
Revisdo | Descricao Responséavel | Data
R0O00 Criagdo do documento Kayo Santos | 11/03/2025
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